距离选通激光三维成像系统

在国家863项目、中国科学院重点部署项目以及自然科学基金、中国科学院院基金等项目支持下，课题组于2005年开始开展选通激光三维成像技术研究，通过三维成像反演的算法创新和系统同步控制模式创新，研制出三维距离选通成像系统样机（第三方技术检测报告光计激2011-028及可靠性检测报告MCDL-2011-349-F），实现了作用距离为3.5km，测距精度为5m，帧频大于1Hz的目标探测成像系统，具有破雾雨雪能力，同时获得目标的二维强度像和三维距离像；主要用于夜间目标的探测识别及三维测绘。
