
基于机器人视觉的车辆盲区安全警示系统
汽车盲区安全警示系统，用于监测汽车盲区，当盲区内出现车辆时向驾驶员发出警告，从而有效地避免发生事故。本成果在环境适应性（全天时、多天候和复杂道路环境）方面拥有突出的优势，告警正确率达到95%。本成果通过江苏省科技厅鉴定，其核心技术为解决车辆安全问题提供了有效的技术手段，达到了国内领先、国际先进水平。核心技术2011年获得江苏科技进步三等奖，相关技术获得教育部科技进步一等奖，2012年获得国防科技进步二等奖
