高速智能堤坝抢险打桩平台

针对抗洪抢险环境的特殊性和打桩的要求，将机械、自动化、液压控制等多学科的先进技术和水利事业的发展需要相结合，开展了对智能堤坝抢险打桩平台一系列关键技术的研究。

本项目旨在根据目前国内外先进的打桩技术，把机械、自动化、机器人技术、液压控制等多学科的关键技术和水利事业的发展需要相结合，提出一种能适应抗洪抢险复杂环境的智能化高效率的打桩平台，并对其中的关键技术和多系统的集成技术进行研究。该技术的研究成功将为我国的抗洪抢险提供一种强有力的技术手段。技术特点：基于八腿的直行平台的行走机构，智能化液压打桩动态特性打桩实验平台。
